
智能网联汽车
  计算平台测试与装调

项目二 计算平台的装配



学习目标

知识目标

• 了解认识常用的装配和测量工具。

• 熟悉计算平台的拆装流程。

• 了解计算平台的整体架构。

技能目标

ü 能独立使用测量工具测量元器件的长度、直径等数据。

ü 能独立使用螺丝刀和扳手，拆装相应元器件。

ü 能合作完成计算平台的装配工作。

素养目标

Ø 培养学生爱国爱岗、敬业奉献、不怕吃苦的精神。

Ø 培养学生分析问题解决问题的能力。

Ø 培养学生安全操作做的良好意识。培养学生团结合作的精

神。



装配及测量工具选择任务1



任务目标



装配工具介绍

• 扳手

是设备装配、修理中最常用的一种工具，主要用于扭转螺栓、螺母或带有螺纹的零件

u用碳素结构钢或合金结构钢制造

u扳手种类繁多，常见的有梅花扳手、开口

扳手、组合扳手、活动扳手、呆扳手等



装配工具介绍

• 梅花扳手

端面有梅花状开口，扳手钳口是双六角形

l 容易地装配螺栓/螺母

l 能够在有限空间内安装操作

l 能够保护螺栓角

l 手柄与工作轴面形成一定角度，可用在凹进空

间里或在平面上旋转螺栓/螺母



装配工具介绍

• 内六角扳手

也叫艾伦扳手，它是L形的六角棒状扳手，专用于拧转内六角螺栓

长度 特点 规格 用途

ü 标准长

ü 加长（标准长1.5倍）

ü 特长（标准长2倍）

p 手柄强度较

小，防止用

力过大

Ø 最小规格一般是

1.5mm

Ø 最大规格36mm

• 汽车维修

• 工程项目

• 家居安装

• 单车配件

• 电子摄影器材等



装配工具介绍

• 活动扳手

简称活扳手，开口宽度可在一定范围内调节，用来紧固/拧松不同规格螺母和螺栓的一种工具

结构 规格 特点 用途

ü 头部和柄部构

成

ü 头部有活动扳

唇、呆板唇、

扳口、 涡轮和

轴销构成

长度×最大开口

宽度(单位：mm)

开口可以在一定

的范围内进行调

节

可用来代替多个

开口扳手，但是

不适于施加大扭

矩

高呆板唇下边沿

用力，活动唇上

边沿用力



• 开口扳手

特点 应用

可通过翻动扳手，在有限

空间中进一步获得旋转角

度

• 机械检修

• 设备装置

• 家用装修

• 汽车修理等

又称呆扳手或死扳手。一端或两端带有固定尺寸的开口，其开口尺寸与螺栓头、螺母的尺寸相适

装配工具介绍



装配工具介绍

• 扳手的选择方法

按空间大小旋转 按尺寸选择 按扭矩选择 注意实事项

• 螺栓位于有轻微凹陷的

空间可使用梅花扳手

• 螺栓平面上，左右有遮

挡的空间可使用呆扳手

• 标准尺寸的螺母或螺栓

根据尺寸选择呆扳手、

梅花扳手或内六角扳手

• 非标准尺寸的器件选择

活动扳手

• 活动扳手承受扭矩最小

• 开口扳手承受扭矩次之

• 梅花扳手承受扭矩较大

• 扭矩过大，不能使用扳

手工具

扳手的尺寸必须与螺栓头

或螺母的尺寸匹配，否则

会损坏螺栓或螺母

根据器件的周边空间大小和尺寸，选择适合的扳手



装配工具介绍

• 扳手的操作方法

• 扳手与螺栓头或螺母的六角边儿完全配合

• 使用拉扳手手柄或推扳手手柄的方式，拧动螺栓

• 可以施加的力的大小取决于扳手柄的长度

• 使用扳手不能添加超长手柄



装配工具介绍

• 结束使用，收纳工具

完成紧固或松开器件之后：

• 收好螺母，以免丢失

• 将扳手收回，整理入收纳袋中



装配工具介绍

①　使用扳手时需要选择正确尺寸的扳手，并将其插入螺栓或螺母的六角孔中

②　旋转扳手时请注意适度用力，以避免损坏螺栓或螺母

③　扳手应与螺栓或螺母的平面保持水平，以免用力时扳手滑出伤人

④　不能在扳手尾端加接套管延长力臂，以防损坏扳手或螺栓

⑤　不能用钢锤敲击扳手，扳手在冲击载荷下极易变形或损坏

⑥　不能将公制扳手与英制扳手混用，以免造成打滑而伤及使用者

• 使用扳手的注意事项



装配工具介绍

• 螺丝刀

又名起子、螺栓批、改锥等，是一种用来拧转螺栓以使其就位的常用工具，通常有一个

薄楔形头，可插入螺栓头的槽缝或凹口内



装配工具介绍

• 螺丝刀

常用于电子设备、家具、汽车等设备的维修

应用



装配工具介绍

• 螺丝刀



装配工具介绍

• 螺丝刀的使用方法



装配工具介绍

• 使用螺丝刀的注意事项



测量工具介绍

• 游标卡尺

一种测量长度、内外径、深度的量具

是一种被广泛使用的高精度测量工具，最早起源于中国

新莽铜卡尺游标卡尺



测量工具介绍

• 游标卡尺

由主尺和附在主尺上能滑动的游标两部分构成



测量工具介绍

• 游标卡尺

按精度可分为3种，即0.1毫米、0.05毫米和0.02毫米



测量工具介绍

• 游标卡尺

结构简单，使用方便，精度中等和测量范围大等特点。可以用来测量零件的内外径、长度、宽度、

厚度、深度和孔距等



测量工具介绍

• 游标卡尺的使用

Ø 将量爪擦干净，使其并拢，查看游标和主尺身的零刻度线是否对齐

Ø 对齐就可以进行测量如没有对齐则要记取误差

Ø 游标的零刻度线在尺身零刻度线右侧的叫正零误差，在尺身零刻度线左侧的叫负零误差



测量工具介绍

• 游标卡尺的使用

右手拿住尺身，左手拿待测物体，使待测物位于两侧量爪之间，右手大拇指移动游标，量爪与待测

物紧紧相贴时读数



测量工具介绍

• 使用游标卡尺的注意事项

Ø 使用游标卡尺时，决不可把卡尺的两个量爪调节到接近甚至小于所测尺寸，把卡尺强制的卡到零件上去。

这样做会使量爪变形，或使测量面过早磨损，使卡尺失去应有的精度

Ø 游标卡尺是比较精密的测量工具，要轻拿轻放。使用时不要用来测量表面粗糙的物体，以免损坏量爪。

不使用时，要单独放置到干燥的地方，远离酸碱性物质，防止锈蚀

Ø 游标卡尺测量零件时，应使两个量爪刚好接触零件表面，不允许过度施加压力。如果测量压力过大，不

但会使量爪弯曲或磨损，且量爪在压力作用下产生形变，使测量值不准确

Ø 在游标卡尺上读数时，视线尽可能与卡尺的刻线垂直，以免造成读数误差

Ø 为了获得正确的测量结果，可以多测量几次。即在零件的同一截面上的不同位置进行测量。对于较长零

件，则应当在全长的各个部位进行测量，务使获得一个比较正确的测量结果



实训规则

• 目的

为了规范实训教学，提供良好的实训环境，将教学实训安全、高效、有序地进行，特制定本规则



实训规则

• 规则

a) 学生要履行道德准则和行为规范，做到遵纪守法、诚实守信、文明礼貌、热爱劳动

b) 实训时，着装要整齐，摘掉戒指、手表、项链等物品，长发应盘起固定于脑后

c) 学生要做到上课不迟到、不早退；有事要请假

d) 学生要认真学习知识，掌握操作工艺和安全规程

e) 学生要有集体意识和团队合作精神，听从教师指导，服从工位分配

f) 学生要有安全意识和质量意识，严格遵守操作规范，发扬工匠精神，保质保量按时完成实训任务

g) 学生要有环保意识，要爱护仪器设备和公共设施，要节约材料，时刻保持实训场地整洁美观

h) 学生在实训中，要有自我管理能力和职业规划的意识，要互教互学，取长补短

i) 学生应严格执行管理规范，下课前整理仪器设备、清理卫生、切断电源、关好门窗，经教师同意后，方可离

开实训场地



实训规则

• 注意事项

a) 凡进入实训室进行任何实训操作前，须仔细阅读《实训室安全手册》，签订“实训室安全承诺书”，参加实

训室安全知识考试

b) 实训室必须按规定配备消防器材，落实放火、防盗、防污染、防事故等方面的防护措施

c) 实训前，实训人员必须按要求穿戴防护服、防护手套

d) 实训过程中，学生必须遵守实训室安全管理规定，听从实训室管理人员的安排，严格按照规程操作仪器设备，

正确使用工具；有问题及时提问，不盲目操作，不野蛮操作

e) 实训结束后，应及时清理和打扫，保持实训室的干净和整洁

f) 最后离开实训室，必须关闭电源、水源，关好门窗、灯具和空调等



装配工具的使用实训

• 任务准备

• 操作设备：工作台、螺栓固定架

• 工具/材料：工具车、各种型号六角头螺栓及六角螺母、各种型号十字槽螺钉、一字槽螺钉

• 人员分工：组长1名，记录人员1名，检验人员1名，操作人员若干，以上人选角色可通过选举、抓阄及教师

指定等来担任，通过多个任务的训练，争取让每个学生轮流担任每个角色，最终能够提升学生自身综合能力

• 实训场地：智能网联汽车实训室



装配工具的使用实训

• 任务实施

任务目的：

1.认识各种类型扳手的构造，学会扳手的选型、使用方法和注意事项。

2.认识螺丝刀的构造，学会螺丝刀的选型、使用方法和注意事项。

防护工作

个人防护：维修人员穿好工装，带好手套。



装配工具的使用实训

• 任务实施

扳手的使用实训

步骤一：认识扳手的构造

1.出示工具箱中的各种工具，让学生来选择其中的扳

手工具。

2.让学生们展示选出的各款扳手，进行观察、比较，

描述每种扳手的特点和使用场景。

 



装配工具的使用实训

• 任务实施

（1）梅花扳手：梅花扳手端面有梅花状开口。特点：适用于小角度操作；能够拆装水平面上的六角头螺栓

或螺母；承受力矩大，不易损坏螺帽。

 



装配工具的使用实训

• 任务实施

（2）内六角扳手：内六角扳手是L形的六角棒状扳手。专用于拧转内六角沉头螺栓；手柄较短，降低了使

用者的用力强度。

 



装配工具的使用实训

• 任务实施

（3）活动扳手：开口宽度可调节，能紧固和起松不同规格的螺母和螺栓。特点：可用于标准的公制螺栓和

英制螺栓，还可用于非标准螺栓；不能施加过量力矩；使用有正反。

 



装配工具的使用实训

• 任务实施

（4）呆扳手：一端或两端带有固定尺寸的开口，开口尺寸与螺栓头、螺母的尺寸相适应，为标准尺寸。特

点：可通过翻动扳手，在有限空间中进一步获得旋转角度。

 



装配工具的使用实训

• 任务实施

步骤二：选择扳手

1.指出需要安装的零件和位置，让学生们来选择合适的扳手工具，并说明选择的原因。 

 



装配工具的使用实训

• 任务实施

步骤三：零件的安装

1.将扳手插入螺栓头或螺母的六角边儿。确保扳手与

六角孔边儿完全贴合。

2.推动或拉动扳手手柄，拧动螺栓，用力要均匀，不

要暴力拧动。将螺栓按力矩拧紧。

 



装配工具的使用实训

• 任务实施

3. 同学互相检查扳手使用是否标准，互相指正问题并加以改正。

 



装配工具的使用实训

• 任务实施

螺丝刀的使用实训

步骤一：认识螺丝刀的构造

1.出示工具箱中的各种工具，让学生来选择其中的螺

丝刀工具。

2.学生展示选出的螺丝刀，进行观察、比较，描述螺

丝刀的构造特征。

 



装配工具的使用实训

• 任务实施

（1）一字螺丝刀：一字螺丝刀适用于一字槽的螺栓。（2）十字螺丝刀：十字螺丝刀适用于十字槽的螺栓。

 



装配工具的使用实训

• 任务实施

步骤二：选择螺丝刀

1.制定使用螺丝刀拧螺栓的场景，让学生们选择合适的螺丝刀。 

 



装配工具的使用实训

• 任务实施

步骤三：十字槽或一字槽螺栓的紧固

1. 正确使用螺丝刀，紧固螺栓。 2.同学之间互相检查螺栓是否紧固到位。

 



装配工具的使用实训

• 任务实施

步骤三：十字槽或一字槽螺栓的紧固

1. 正确使用螺丝刀，紧固螺栓。 2.同学之间互相检查螺栓是否紧固到位。

 



装配工具的使用实训

• 任务评价

请参照任务评估表，对本次任务进行评价

评价指标 评价要求 组内自评 组间互评 教师评价

岗位
能力

（40%）

工作态度（8分）
1）诚实守信、热爱劳动，积极参加实训任务；2）崇德向善、文明礼貌，虚心接
受指导与批评；3）勇于奋斗、乐观向上，认真完成工作。

   

工作纪律（8分） 遵纪守法，不迟到，不早退；遵守课堂纪律。    

操作规范（8分）
1）具有良好的职业道德和行为规范；2）具有质量意识、安全意识、环保意识；
3）具有工匠精神和创新思维。

   

环境管理（8分） 遵守7S管理方法：工作中实现，整理、整顿、清扫、清洁、素养、安全和节约。    
团队协作（8分） 1）有较强的集体意识和团队合作精神；2）具有社会责任感和社会参与意识。    

专业
能力

（60%）

任务准备（10分） 实训用工具、材料、教材、实训指导书等必需品准备齐全。    

实施步骤（40分）
1）按照教材及任务工单的操作步骤操作；2）在规定时间内，按要求完成实训内
容；3）在操作中获取有用信息，能够分析判断，解决问题。

   

完成结果（5分）
1）完成实训，得出结果；2）能够按照标准自检；3）自检完成后小组之间进行
互检。

   

任务工单（5分）
1）按照操作步骤，填写任务工单；2）遇到问题及时记录；3）认真总结实训得
失。

   

最终得分 30%组内自评、30%组间互评、40%教师评价。  
学生汇报总结     

老师点评    



测量工具的使用实训

• 任务准备

• 操作设备：工作台。

• 工具/材料：游标卡尺、待测零件、抹布

• 人员分工：组长1名，记录人员1名，检验人员1名，操作人员若干，以上人选角色可通过选举、抓阄及教师

指定等来担任，通过多个任务的训练，争取让每个学生轮流担任每个角色，最终能够提升学生自身综合能力

• 实训场地：智能网联汽车实训室



测量工具的使用实训

• 任务实施

任务目的：

• 认识游标卡尺的构造，学会游标卡尺使用方法和读数。

防护工作

个人防护：维修人员穿好工装，带好手套。



测量工具的使用实训

• 任务实施

扳手的使用实训

步骤一：认识游标卡尺的构造

1.出示工具箱中的各种工具，让学生来选择其中的游

标卡尺工具。

2.学生展示选出的游标卡尺，进行观察，描述游标卡

尺的精度和用途。

 



测量工具的使用实训

• 任务实施

（1）实物了解游标卡尺的结构，让学生回答游标卡

尺各部分的名称及作用。
（2）让学生描述游标卡尺的种类及分类方法。

 



测量工具的使用实训

• 任务实施

步骤二：使用游标卡尺测量零件

1.清洁并校零。用软布将量爪擦干净，使其并拢，查

看游标和主尺的零刻度线是否对齐。如果对齐就可以

进行测量。 

2.测量零件的内径、外径、深度和高度。

 



测量工具的使用实训

• 任务实施

（1）测量内径。先把卡尺的活动量爪闭合，使得量

爪伸入到零件内部空隙中，把零件贴靠在固定量爪上，

然后移动尺框，用轻微的压力使活动量爪接触零件，

保证量爪与接触面垂直，然后拧紧锁紧螺母，将卡尺

水平放置进行读数，并记录当前读数。

（2）测量外径。先把卡尺的活动量爪张开，使量爪

卡进工件，然后移动游标，用轻微的压力使活动量爪

接触零件，然后拧紧锁紧螺母，将卡尺水平放置进行

读数，并记录当前读数。注意：卡尺两量爪连线应垂

直于被测表面，不能歪斜。

 



测量工具的使用实训

• 任务实施

（3）测量高度。尺身量爪的顶部平面与零件下表面

平齐，游标量爪顶部平面与零件上表面平齐，拧紧锁

紧螺母，将卡尺水平放置进行读数，并记录当前读数。

（4）测量深度。调整主尺的尺身与零件的外壁平行，

然后把卡尺的深度尺插入零件孔内，确保深度尺接触

到测量面，拧紧锁紧螺母，将卡尺水平放置进行读数，

并记录当前读数。

 



测量工具的使用实训

• 任务评价

请参照任务评估表，对本次任务进行评价

评价指标 评价要求 组内自评 组间互评 教师评价

岗位
能力

（40%）

工作态度（8分）
1）诚实守信、热爱劳动，积极参加实训任务；2）崇德向善、文明礼貌，虚心接
受指导与批评；3）勇于奋斗、乐观向上，认真完成工作。

   

工作纪律（8分） 遵纪守法，不迟到，不早退；遵守课堂纪律。    

操作规范（8分）
1）具有良好的职业道德和行为规范；2）具有质量意识、安全意识、环保意识；
3）具有工匠精神和创新思维。

   

环境管理（8分） 遵守7S管理方法：工作中实现，整理、整顿、清扫、清洁、素养、安全和节约。    
团队协作（8分） 1）有较强的集体意识和团队合作精神；2）具有社会责任感和社会参与意识。    

专业
能力

（60%）

任务准备（10分） 实训用工具、材料、教材、实训指导书等必需品准备齐全。    

实施步骤（40分）
1）按照教材及任务工单的操作步骤操作；2）在规定时间内，按要求完成实训内
容；3）在操作中获取有用信息，能够分析判断，解决问题。

   

完成结果（5分）
1）完成实训，得出结果；2）能够按照标准自检；3）自检完成后小组之间进行
互检。

   

任务工单（5分）
1）按照操作步骤，填写任务工单；2）遇到问题及时记录；3）认真总结实训得
失。

   

最终得分 30%组内自评、30%组间互评、40%教师评价。  
学生汇报总结     

老师点评    



任务小结



计算平台拆装任务2



任务目标



计算平台的选型

• 基于NPU（嵌入式神经网络处理器）的计算平台

华为MDC平台提出了NPU概念，针对自动驾驶场景需求，华为公司推出了MDC智能驾驶计算平台解

决方案，即装在车轮上的移动数据中心（Mobile Data Center）

MDC平台特点：

u采用达芬奇架构

u NPU算力高达400TOPS，CPU算力高达440K DMIPS

u具备双重安全冗余

u可实现高阶MRC（Magnitc Ride Control：主动式

电磁悬挂）

u有独立的MCU安全监控



计算平台的选型

• 基于NPU（嵌入式神经网络处理器）的计算平台

包括CPU处理器、AI处理器、图像处理器、存储处理器等

在深度学习的处理效率方面优势明显，CPU、GPU处理器需要用数千条指令完成的神经元处理，NPU只要一

条或几条就能完成



计算平台的选型

• 基于GPU（图形处理器）的计算平台

能满足车规要求和具备大规模量产能力，满足汽车主机厂对成本、性能和功耗三方面的严格要求



计算平台的选型

• 基于FPGA（半定制电路）的计算方案



计算平台的选型

• 基于FPGA（半定制电路）的计算方案

实现 AVP（Automated Valet Parking）的功能，同时可以兼容TJP( Traffic Jam Pilot)、HWP ( Highway 

Pilot )、AVM 等主要功能



计算平台的选型

• 基于ASIC（专用集成电路）的计算方案

专用集成电路（ASIC，Application Specific Integrated Circuit）设计是指创建定制集成电路以执行

特定应用的特定功能的过程



计算平台的选型

• 基于ASIC（专用集成电路）的计算方案

具备高性能、低功耗等特点，可满足不同场景下高级别自动驾驶运营车队以及无人低速小车的感知计算

需求，满足L2~L4级别的自动驾驶需求



计算平台的选型

• 基于ASIC（专用集成电路）的计算方案

Matrix 2.0的框架结构



计算平台外部结构介绍

• 外部结构简介-X509

一款基于NVIDIA Jetson Xavier NX/TX2 NX模块设计的新型飞云智盒™，默认内置集成384核Volta™

架构GPU的Xavier NX模块，预装Ubuntu操作系统，具备21TOPS 浮点运算的AI处理能力



计算平台外部结构介绍

• 外部结构简介-X509

ü 1 x USB 3.0,1 x USB 2.0

ü 1 x Micro USB OTG

ü 1 x Mini HDMI

ü 1 x GbE

ü 1 x Micro SD

ü 1 x Debug UART，2 x RS232，1 x SPI，2 

x I2C,2 x CAN

ü 1 x Mini PCIe(加转接卡 SSD 可选配)

Ø 电源指示灯

Ø 电源开关按钮

• Xavier NX 飞云智盒导冷版(V2.0)

• 内置 Xavier NX 模块

• 预装Ubuntu 18.04

• 内置 16GB eMMC



计算平台外部结构介绍

• 智能网联汽车计算平台应用安全规范

1. 电池是一切动力的来源，是电动汽车最重要的部件，为确保设备正常运行，需要定期维护及保养

2. 当发现设备有过热、异响需及时检查，如不能解决，需专业人员检查后才能使用，以免造成严重故障

3. 设备工作环境必须通风良好

4. 请勿在较大灰尘的环境中使用设备

5. 请勿在阳光直射或潮湿的环境中使用设备

6. 在设备运行过程中禁止随意拔插电器连接器，以免发生意外

7. 为了保证设备的安全可靠，放置好设备后，请刹住设备上的刹车脚轮

8. 注意平稳推移，请勿在坎坷路面急速移动台架

9. 定期用干净的棉布对设备进行清洁

10.不得使用含有腐蚀溶剂的物品清洁设备

11.爱护设备，定期清洁设备尘土

12.设备应放在无阳光直射且通风良好的房间内

13.定期检查线路，发现线路老化、端子锈蚀、端子松动现象，及时处理

14.每周应起动台架1-2次，定期保养维修

15.使用完后，务必及时关闭设备和电源总开关



实训设备介绍

本任务，以“智能网联教学车”为载体，开展对智能网联汽车决策系统计算平台拆装的实训。如下图所

示。专业的教具+专门的教材，让学生的理论和实操的学习更轻松，更深入



计算平台在整车的安装与拆卸

• 任务准备

• 操作设备：计算平台、智能网联教学车

• 工具/仪器：螺丝刀套装、游标卡尺

• 人员分工：组长1名，记录人员2名，检验人员2名，操作人员若干，以上人选角色可通过选举、抓阄及教师

指定等来担任，通过多个任务的训练，争取让每个学生轮流担任每个角色，最终能够提升学生自身综合能力

• 实训场地：智能网联汽车测试装调实训室



计算平台在整车的安装与拆卸

• 任务实施

任务目的：

• 能够熟练掌握计算平台在整车的安装与拆卸的方法。

防护工作

个人防护：维修人员穿好工装，带好手套。 车辆防护：安装车内、车外防护装置。



计算平台在整车的安装与拆卸

• 任务实施

计算平台的加装

步骤一：计算平台尺寸测量，确定计算平台的安装位置。

1.使用游标卡尺，测量计算平台的长度、宽度和高度。分别是：148.40mm×111.26mm×66.24mm。

 



计算平台在整车的安装与拆卸

• 任务实施

2.根据计算平台尺寸，确定其安装位置。

（1）根据计算平台接口插头布线需要的空间及计算

平台散热需求，计算平台的安装空间需＞

168.40mm×130.26mm×70.26mm。

（2）智能网联教学车的计算平台设计安装在后备箱

“自动驾驶部件安装台架”左后角位置。

 



计算平台在整车的安装与拆卸

• 任务实施

测量计算平台的安装位置。使用游标卡尺测量计算平台安装孔的位置，使用记号笔标记计算平台4个安装孔

的位置，并进行打孔处理。注意：已做好打孔，不需要重新打孔。

 



计算平台在整车的安装与拆卸

• 任务实施

步骤二：安装计算平台。

1.将计算平台放置到安装位置，注意根据接口与线束

连接器的位置正确放置。

2.选择型号合适的十字槽螺丝刀，安装计算平台的四

个固定螺栓，四颗螺栓按对角顺序紧固，紧固力矩8-

10N•m。

 



计算平台在整车的安装与拆卸

• 任务实施

步骤三：安装计算平台接口插接器。

1.依次连接计算平台的电源接口、HDMI接口、以太网接口、两个USB接口和多功能插接器。

 



计算平台在整车的安装与拆卸

• 任务实施

步骤四：确认计算平台的工作状态。

1.安装辅助蓄电池的负极电缆。 2.打开点火开关到ON挡。

 



计算平台在整车的安装与拆卸

• 任务实施

3.打开自动驾驶系统电源开关到ON挡，确认计算平台正常启动。

 



计算平台在整车的安装与拆卸

• 任务实施

计算平台的拆卸

步骤一：拆卸前准备。

1.确认断开自动驾驶系统的电源开关；确认关闭车辆的点火开关；断开辅助蓄电池的负极电缆。车辆断电

后，等候5分钟。

 



计算平台在整车的安装与拆卸

• 任务实施

步骤二：断开计算平台上的插接器。

1.断开计算平台右侧的多功能插接器。用手拧松多功能插接器上的两个固定螺栓，然后拔下多功能插接器。

 



计算平台在整车的安装与拆卸

• 任务实施

2.断开计算平台背面的USB接口、以太网接口。 3.断开计算平台左侧的电源接口、HDMI接口。

 



计算平台在整车的安装与拆卸

• 任务实施

步骤三：拆卸计算平台。

1.拆卸计算平台的固定螺栓。选择正确型号的十字螺丝刀拆卸计算平台的四颗固定螺栓，从车上取下计算
平台妥善放置，计算平台的拆卸完成。

 



计算平台在整车的安装与拆卸

• 任务评价

请参照任务评估表，对本次任务进行评价

评价指标 评价要求 组内自评 组间互评 教师评价

岗位
能力

（40%）

工作态度（8分）
1）诚实守信、热爱劳动，积极参加实训任务；2）崇德向善、文明礼貌，虚心接
受指导与批评；3）勇于奋斗、乐观向上，认真完成工作。

   

工作纪律（8分） 遵纪守法，不迟到，不早退；遵守课堂纪律。    

操作规范（8分）
1）具有良好的职业道德和行为规范；2）具有质量意识、安全意识、环保意识；
3）具有工匠精神和创新思维。

   

环境管理（8分） 遵守7S管理方法：工作中实现，整理、整顿、清扫、清洁、素养、安全和节约。    
团队协作（8分） 1）有较强的集体意识和团队合作精神；2）具有社会责任感和社会参与意识。    

专业
能力

（60%）

任务准备（10分） 实训用工具、材料、教材、实训指导书等必需品准备齐全。    

实施步骤（40分）
1）按照教材及任务工单的操作步骤操作；2）在规定时间内，按要求完成实训内
容；3）在操作中获取有用信息，能够分析判断，解决问题。

   

完成结果（5分）
1）完成实训，得出结果；2）能够按照标准自检；3）自检完成后小组之间进行
互检。

   

任务工单（5分）
1）按照操作步骤，填写任务工单；2）遇到问题及时记录；3）认真总结实训得
失。

   

最终得分 30%组内自评、30%组间互评、40%教师评价。  
学生汇报总结     

老师点评    



任务小结




